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Llstituto Dalle Molle, affiliato alla SUPSI e all’'US], coin-

volto in un progetto di interesse europeo denominato

«Swarmanoid» per la realizzazione di 60 rohot dalle

[ Laricerca¢ condotta dall'Isti-
tuto Dalle Molle di studi sull'In-
-telligenza artificiale (IDSIA), af:
filiato sia all'USI che alla SUPSI,
incollaborazione con I'Universi-
té Libre di Bruxelles, 'Ecole Po-
lytechnique Fédérale di Losanna
e il Consiglio Nazionale delle Ri-
-cerche di Roma, e'si avvale diun
‘finanziamento di 3 milioni e 900
mila frarichi stanziati dalla Com-
missione europea, Dendminato
«Swarmanoid» il progetto, che
iniziera il 1. ottobre si sviluppera
sull'arco di42 mesi, si propone la
realizzazione diun sistema inte-
grato formato da pit1 di.60 robot
autonomi, capaci di cooperare
‘traloro, interagire dinamicamen-
te conTambiente circostante e as-
sumere, unavolta riuniti insje-
me, sembianze umane.
«Sitratta dellevoluzione del pre-
cedente progetto europeo«Swar-
mbotsy, portato avanti dallo stes-
S0 consorzio e terminato 'anno
scorso, - precisa Luca' Gambar-
- della direttore dell’IDSIA - nel

sembianze umane e capaci di interagire con 'ambiente

corso del quale & stato studiato

"il comportamento di sciami di

robot. In altre parole cio signifi-
ca che invece di realizzare un
singolo robot in grado di effet-
tuare un’insieme di operazioni,
abbiamo utilizzato un gruppo
costituito da una quarantina di
piccoliautomi che funziona ispi-
randosi al comportamento de-

gli insetti (da qui la parola scia-

me). Parliamo di meccanismi
molto semplici, facilmente so-
stituibili e capaci di cooperare
tra loro in modo che se uno do-
vesserompersi, il sistema é sem-
pre in grado di funzionare». Nel
primo progetto i robot erano in
grado di trasportare oggetti sul
terreno, ossia lungo una sola di-
mensione, € di collegarsi uno
con Faltro formando diverse
strutture rigide a seconda delle
necessita. «Con «Swarmanoid»

- precisa Gambardella - voglia--
mo realizzare, in maniera estre-

mamente innovativa, uno «scia-
me» di robot che possa lavorare

icinese

in modo autonomonello spazio
tridimensionale».

Loggetto dellaricerca dell’IDSIA
sara costituito da tre componenti
principali:ilrobot-occhio, il robot-
mano ed ilrobot-piede. Il primo,
situatoin posizionerialzata, @mo-
bilee specializzatonella percezio-
neenell'analisidell’ambiente, for-
nendoinformazionialle altre due
componenti del sistema. Irobot-
manosonoadibitiallo spostamen-
todisoprammobiliedagisconoin
unazonatrairobot-occhieirobot

" piedi: possono scalare superfici’
verticali olocalizzare oggettinel- .|

l'ambiente. Infine, irobot-piediso-
noidoneial trasporto suterreno
sconnesso sia di oggetti che dial-
trirobot. Lacombinazione dei tre

robotautonomiformaunsistema’

nonsolocapacedispostarsiinaan-

chediassumere sembianze uma-
noidi:«unaspeciediominoMiche- ',
liny, conclude Gambardella, Oltre -
alla costruzione dei robot, il pro-'

getto vuole fornire un contributo

siaallosviluppo deglialgoritmidi--
stribuitiperil controliodelloswar- -

manoid, sia allo studio.ed alla de-

finizione diprotocollidistribuitidi

comunicazione, permettendo di

facilitarele manovre dello dinamji- |
che di spostamento di Swarma- -
GianniRei

noid.
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LA

I robot tra fantascienza e realta

O I robot non si incontrano or-
mai pil1 solo nella letteratura fan-

|. tascientifica. Molti vivono (si fa
perdire) quotidianamente al no-

stro flanco incaricati di effettuare

: unamiriade di operazioni, spes-
-80 in condizioni estreme e peri-

colose perl'uomo. In questo sen-
so il funzionamento di una mo-
derna catena di montaggio, ren-

‘de bene l'idea. E considerati i
‘vantaggi che questi meccanismi
-sempre:pili sofisticati-ci offrono,

nondiciamo niente di nuovo as-

-serendo cheil nostro futuro sari

sempre pili robotizzato. La do-

mandalogica che puo sorgere og-
gi & che tipo di applicazione pos-

sono avere i robot realizzati dal-

I'stituto dalle Molle di studi sul-
Fintelligenza artificiale.

«Si tratta di robot destinati princi-
palmente all'ambiente domesti-
co - ricorda Luca Gambardella
direttore del’IDSIA - e un’appli-
cazione tipica potrebbe essere
proprio quella di rimettere a po-
sto una stanza collocando al lo-
ro a posto oggetti di diverse di-
mensioni, oppure di assumere
compiti di sorveglianza. E qui en-
triamo nel mondo dell'intelligen-

za distribuita: sorvegliare un ap-
partamento vuol anche dire per
irobot sapersi muovere e distri-
buire nell'ambiente. Naturalmen-
te quando ho bisognodi aver tut-
ti insieme nel medesimo istante
in uno-stesso luogo, 1o sciame si
riunisce, ogni elemento si attacca
all'altro creando una struttura ri-
gida e in questo caso possono as-
sumere in una configurazione
con sembianze di tipo umanoi-
de». Per fare questo, gli speciali-

sti; sisono ispirati al famoso «bi-

bendumy, pitt conosciuto come
I'omino Michelin.
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